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Kollaboration mit dem Grof3roboter
Future Work Lab

Beschreibung

¢ Wie kénnen Mensch und Roboter auf engem Raum zusammenarbeiten, unter Berlcksichtigung der Aspekte Sicherheit,

Ergonomie und einer dynamischen Arbeitsteilung?

Der Demonstrator zeigt einen Teilprozess der Fertigung eines Durchflusssensors. Der Roboter unterstttzt den Werker in der
Handhabung und Positionierung der Bauteile.

Durch optische nicht-trennende Schutzeinrichtungen und den Einsatz eines Schwerlast-Roboters werden neuartige,
wandlungsfahige Fertigungs-Szenarien ermdaglicht.

Veranderung der Arbeit

¢ Roboter als neues Arbeitsmittel ermoglicht ein ergonomischeres und individuelles Gestalten der Arbeitstatigkeit

¢ Werker Ubernimmt mehr Verantwortung fr den Arbeitsraum beztglich Gefahrdung von Mitarbeitern
¢ Arbeitsaufgabe vereinfacht sich
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Gruppenleitung ¢ Mensch und Roboter Uberwachen gegenseitig ihr Arbeitsergebnis
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