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Beschreibung

¢ Verringerung von Arbeitsunfallen im Zusammenhang mit motorgetriebenen mobilen und stationaren Maschinen sowie
Gefahrenstellen

¢ Konzept der Mensch-Detektion und automatisierte Erkennung von Gefahrensituationen

¢ Realisierung mittels mobilen und stationaren Sensorkonzept fur die sichere Erfassung und Interpretation der Bewegung des
Arbeiters. (Radar, Funk und Bewegungssensoren)

¢ Akzeptanz mittels ergonomischer Integration der Sensoren

Veranderung der Arbeit

¢ Einbindung des Gefahrenerkennungssystems in die Not-Aus Mechanismen von potentiell gefahrlichen Anlagen und Maschinen

¢ Ausstattung des Arbeiters und Arbeitsumfelds
¢ Qualifikation des Fuhrungspersonals fir den Einsatz von sensorischen Gefahrenerkennungssystemen

Mehrwert & Nutzen

¢ Deutliche Reduktion der todlichen und nicht todlichen Arbeitsunfalle
¢ Sichere Gestaltung des Arbeitsumfelds

¢ Umsetzung von neuartigen Mensch-Technik Kooperationen
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